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L. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania ogoélne dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z : , Remontem odwodnienia ul. Gorki
w m. Spytkowice”

1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe opracowania szczegdtowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu zgodnie z ustawg o zamowieniach publicznych i realizacji oraz rozliczeniu robot w
obiektach budowlanych.

Zaleca si¢ rowniez wykorzystanie niniejszej ST przy zleceniu robot budowlanych
realizowanych ze S$rodkow pozabudzetowych (nie objetych ustawa o zamowieniach
publicznych).

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogélne, wspolne dla robot
objetych specyfikacjami technicznymi (ST) i szczegétowymi specyfikacjami technicznymi
(SST) .Szczegolowy zakres robot zostal okreslony w przedmiarze robot zalgczonym do
Specyfikacji Technicznej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Ilekro¢ w ST jest mowa o:

1) Sie¢ kanalizacyjna - uktad polaczonych przewodow kanalizacyjnych 1 obiektow
inzynierskich, znajdujgcych si¢ poza budynkami od pierwszej studzienki kanalizacyjnej
liczac od strony budynku do oczyszczalni $ciekow.

2) Sie¢ kanalizacyjna $ciekowa - sie¢ kanalizacyjna przeznaczona do odprowadzania
$ciekow bytowo-gospodarczych i przemystowych.

3) Kanalizacja grawitacyjna - system kanalizacyjny, w ktorym przeptyw $ciekdw nastepuje
dzigki sile cigzkosci.

4) Przykanalik - przewod odplywowy od pierwszej studzienki od strony budynku lub od
ulicznego wpustu Sciekowego.

5) Kineta - koryto przeptywowe w dnie studzienki kanalizacyjne;.

6) Komora robocza - zasadnicza czg¢$¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci
eksploatacyjnych. Wysoko$¢ komory roboczej jest to odleglo§¢ pomiedzy rzedng dolnej
powierzchni plyty lub innego elementu przykrycia studzienki lub komory, a rzedna
spocznika.

7) Komin wlazowy - szyb potaczeniowy komory roboczej z powierzchnig ziemi, przeznaczony
do zejscia obstugi do komory robocze;.

8) Ptyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta przykrywajaca komore robocza.

9) Wiaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
rewizyjnych lub komoér kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostgp do urzadzen
kanalizacyjnych.

10) Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomigdzy kineta a $ciang
komory robocze;j.

11) Podloze naturalne - podtoze naturalne z drobnoziarnistego gruntu.

12) Podloze naturalne z podsypka - podtoze naturalne z gruntu twardego np. skalistego, z

podsypka z gruntu drobnoziarnistego, albo podtoze naturalne z okreslonym rodzajem
podsypki
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wymagane] ze wzgledu na materiat z ktéorego wykonano rury przewodu
kanalizacyjnego, zgodnie z warunkami technicznymi producenta tych rur.

13) Podloze wzmocnione - podloze na gruncie niestabilnym. Wzmocnienie podtoza moze
polega¢ na wymianie gruntu na piasek lub zwir albo wykonanie tawy betonowej lub
specjalnej konstrukcji.

14) Podsypka - materiat gruntowy migedzy dnem wykopu a przewodem kanalizacyjnym 1
obsypka.

15) Obsypka - material gruntowy migdzy podtozem lub podsypka a zasypka wstepna,
otaczajacy przewod kanalizacyjny.

16) Zasypka wstepna - warstwa wypelniajacego materiatu gruntowego tuz nad wierzchem
rury.

17) Zasypka gtowna - warstwa wypetiajacego materiatu gruntowego miedzy powierzchnig
zasypki wstepnej 1 terenem.

18) Powierzchnia zwilzona - wewngtrzna powierzchnia przewodow 1  studzienek
kanalizacyjnych objetych badaniem szczelno$ci.

19) Studzienka rewizyjna - studzienka wiazowa przeznaczona do kontroli i eksploatacji
kanatow.

20) Studzienka inspekcyjna - studzienka niewlazowa przeznaczona do Kkontroli 1
eksploatacji kanatow z poziomu terenu.

21) Eksfiltracja - przenikanie (ubytek) wod lub $ciekow z przewodu kanalizacyjnego do
gruntu.

22) Infiltracja - przenikanie wod gruntowych do przewodu kanalizacyjnego.

23) Pozostale okreslenia wedtug PN-EN 752-1.

1.5. Podstawa opracowania
Podstawa wykonania niniejszego opracowania s3: normy i przepisy techniczno —
budowlane okreslajgce warunki prowadzenia 1 odbioru robot budowlanych
1 wykonczeniowych (wykaz zawarto na koncu SST) oraz kosztorys inwestorski.

1.6. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢
z SST i poleceniami Zamawiajacego.

1.6.1 Przekazanie miejsca prowadzenia robot
Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
miejsce prowadzenia robot oraz jeden egzemplarz SST.

1.6.2 Zabezpieczenie miejsca prowadzenia robét

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia miejsca prowadzenia robot w okresie
trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze
jest wlaczony w ceng umowng. Strzezenie mienia znajdujacego si¢ na terenie budowy w
terminie od daty przejecia terenu budowy do daty przekazania do eksploatacji nalezy do
Wykonawcy robot.

1.6.3 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie

przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robot wykonczeniowych Wykonawca

bedzie :

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie konieczne kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow
i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz
bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci spolecznej,
a wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie
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jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bgdzie mial szczegdlny wzglad na :
1) lokalizacj¢ baz, warsztatoéw, magazynow, sktadowisk, ukopoéw i1 drog dojazdowych,
2) s$rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed :

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami.,

c) mozliwos$cig powstania pozaru.

1.6.4 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany
odpowiednimi przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.6.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Wszelkie materiaty uzyte do robot beda mialy §wiadectwa dopuszczenia,
w sposob jednoznaczny okre$lajace brak szkodliwego oddzialywania na $rodowisko,
wydane przez uprawniong jednostke. Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko
w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste)
moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych ich
wbudowania, jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy.

1.6.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji 1 urzadzen zlokalizowanych na
powierzchni terenu i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. wykonawca
zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
1 urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowanych
uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspotpracowatl, dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.6.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé si¢ bgdzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy
transporcie gruntu, materialdw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie
niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo i1 gabarytowo
tadunkow 1 w sposob ciaggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora
nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda
dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy
a wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru na koszt wtasny.

1.6.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczeg6lno$ci wykonawca ma obowigzek zadbac,
aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
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zdrowia oraz nie spelniajagcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osoOb zatrudnionych na
budowie. Wykonawca powinien dokona¢ szkolenia BHP dla pracownikow i
personelu technicznego na swdj koszt nie uwzgledniany w kosztach inwestycji przez
Zamawiajacego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie 1 sa uwzglednione w cenie
umownej. Wykonawca zapewni, ze wszystkie osoby wyznaczone przez niego do
realizacji umowyposiadaja odpowiednie kwalifikacje oraz przeszkolenia i uprawnienia
wymagane przepisami prawa (w szczego6lnosci przepisami BHP), a takze ze beda one
wyposazone w kaski , ubrania ochronne oraz podstawowe narzedzia.
Wykonawca ponosi wytaczng odpowiedzialno$¢ za:

- przeszkolenie zatrudnionych pracownikéw,

- posiadanie przez te osoby wymaganych badan lekarskich,

- przeszkolenie stanowiskowe.
Wykonawca jest obowigzany odsung¢ od wykonywania pracy kazdg osobe, ktora przez
swoj brak kwalifikacji lub z innego powodu zagraza w jakikolwiek sposob nalezytemu
wykonaniu umowy.

1.6.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty
1 urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elementy
byly w zadawalajacym stanie przez caty czas , do momentu odbioru ostatecznego. Jesli
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inspektora
nadzoru powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu polecenia. Wykonawca jest odpowiedzialny za bezpieczenstwo oséb
trzecich na terenie budowy.

1.6.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy
administracji panstwowej 1 samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane
z robotami i1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow
1 wytycznych podczas prowadzenia robot. Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury
z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401).
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych 1 bedzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod 1 w sposob ciggly bedzie informowac Inspektora
nadzoru o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne
dokumenty.

2.  Materialy

2.1. Zrédla uzyskania materialéw i urzadzen

Wszystkie wbudowane materialy i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania
robdt musza by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w szczegdtowych specyfikacjach
technicznych. Przed uzyciem kazdego materiatu przewidywanego do wykonania robot,
wykonawca przedtozy szczegotowa informacje o zrodle produkcji, zakupu lub
pozyskania tych materialéw, atestach, wynikach odpowiednich badan do akceptacji
zarzadzajacego realizacjag umowy. To samo dotyczy instalowanych urzadzen.
Zatwierdzenie partii materiatlow z danego Zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelki
materiaty z danego zrodia uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do
prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrodia w sposob ciagly spetniajg wymagania SST w czasie postepu robot.
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2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wtadz na
pozyskanie materiatéw z jakichkolwiek zrodel miejscowych, wiaczajac w to zrodta
wskazane przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ inspektorowi nadzoru
wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodla. Wykonawca przedstawi
dokumentacj¢, zawierajace raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowana przez siebie metode wydobycia 1 selekcji do zatwierdzenia inspektorowi
nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan jakosciowych i
ilosciowych materiatlow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, w tym : optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do robot.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez inspektora nadzoru w
celu sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.
Probki materiatbw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik
tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem
ich jakosci. W przypadku, gdy inspektor nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje
wytworni, bedzie miat zapewniong wspotprace 1 pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdow w czasie prowadzenia inspekcji oraz wolny dostgp w dowolnym czasie do
tych czesci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do
realizacji umowy.

24. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym

Materialty nie odpowiadajagce wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora
nadzoru. Jezeli inspektor 1 Zamawiajacy zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materiatdw do innych robdt, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatlow zostanie przewartosciowany przez inspektora. Kazdy rodzaj robot, w
ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciemi niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one

potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg

jakos$¢ 1 wlasciwos¢ do robot 1 byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego skladowania materialdéw beda zlokalizowane w obrebie

terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow
Jesli dokumentacja lub SST przewiduja mozliwo$¢ zastosowania réznych rodzajow
materiatow do wykonywania poszczegdlnych elementow robot Wykonawca powiadomi
Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materialu. Wybrany
1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez zgody
Inspektora nadzoru.
Materialy powinny by¢ dostarczone na budowe z nastepujacymi dokumentami:

e (Certyfikatem lub deklaracjg zgodnos$ci z normg lub aprobata techniczna,

e Wytycznymi stosowania wyrobu wg producenta,

e Informacje¢ o okresie przydatnosci do stosowania,

¢ Podstawowymi informacjami BHP i p.poz.
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3.  Sprzct

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do
robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnienia jako$ci lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robodt, zgodnie z
zasadami okreslonymi w SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do
wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie
spelniat normy ochrony s$rodowiska 1 przepisy dotyczace jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentdéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzg¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli
SST przewiduje mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inspektora nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez jego zgody.

4. Transport

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych
materiatow. Liczba  §rodkow transportu bedzie  zapewnia¢  prowadzenie
robot zgodnie z zasadami okre$§lonymi w SST i1 wskazaniach Inspektora nadzoru w
terminie przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie
i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez wiasciwy zarzad drogi
pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na
koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jago pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach
do terenu budowy. Wykonawca ponosi wylaczng odpowiedzialnos¢ z tytutu
ewentualnego uszkodzenia istniejacych instalacji  podziemnych, wyniklych
z zastosowania niewtasciwego transportu.

5. Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materialéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z wymaganiami
SST oraz poleceniami Zamawiajacego. Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji
lub odrzucenia materialow 1 elementéw robot beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy i w SST, a takze w normach i1 wytycznych.
Wykonawca zobowigzany jest przed wbudowaniem materiatow uzyska¢ od
Zamawiajacego zatwierdzenie tych materiatow, przedkladajac probki oraz okazujac
dokumenty wymagane ustawg Prawo Budowlane 1 SST.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole jakos$ci robot i stosowanych
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac w to personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania
probek 1 badan materiatlow oraz robot. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary
i badania materialdbw oraz robotz czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie,
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ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢
z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Zamawiajacy bedzie
mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektora
nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatlow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialty nie zostang przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do  pobierania  probek
beda dostarczone przez Wykonawcei zatwierdzone przez Inspektora nadzoru.
Probki dostarczone przez Wykonawcge do badan beda odpowiednio opisane
1 oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do
akceptacji Zamawiajacego.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Zamawiajagcemu kopie raportdéw z wynikami badan
jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia
jakosci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Zamawiajagcemu nadzoru na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie
z SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca
po pisemnym powiadomieniu Zamawiajacegoo zakresie obmierzanych robdt i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Jakikolwiek biad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane
zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pis$mie. Obmiar gotowych robot
bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celumiesigczne] platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow

Zasady okres$lania ilo$ci robdt podane sa3 w odpowiednich specyfikacjach technicznych
1 KNR-ach oraz KNNR-ach. Jednostki  obmiaru powinny by¢  zgodne z
jednostkami okreslonymiw dokumentacji kosztorysowe;.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy beda dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia
te 1 sprzgt wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez
Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.
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7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem robot
a takze w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy
robdt. Obmiar robo6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar
robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty
pomiarowe do obmiaru i nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty
1 jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda
uzupetnione szkicami umieszczonymi na karcie ksiggo obmiaru razie braku miejsca
szkice moga by¢ dotaczone w formie zatacznika, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
inspektorem nadzoru.

8.  Odbior robot

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom :
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi cze¢sciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosSci
wykonywanych robdt oraz ilosci tych robot, ktoére w dalszym procesie realizacji ulegna
zakryciu. Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robot. Odbioru tego dokonuje Zamawiajacy. Odbior begdzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia.

8.3. Odbior czgsciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i1 jako$ci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach
umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robodt. Odbioru robdt dokonuje
Zamawiajacy

8.4. Odbior ostateczny (koncowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do zakresu (ilo$ci) oraz jakosci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Zamawiajacego na podstawie zawiadomienia zlozonego przez
Wykonawce. Odbior ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Zamawiajacego zakonczenia robot.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego
w obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej
na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badani pomiarow, ocenie
wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania rob6t z SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt, komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu oraz odbiorow
czeSciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupelniajacych 1 robdt
poprawkowych. W przypadku nie wykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub
robot uzupehiajacych w poszczegdlnych elementach, komisja przerwie swoje
czynno$ci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robot
w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej w SST z
uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wickszego wpltywu na cechy eksploatacyjne
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obiektu, komisja oceni pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowego)

Podstawowym dokumentem jest protokoét odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest
zobowigzany przygotowa¢ dokumenty wymagane przez Zamawiajacego zgodnie z
umowg. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace
beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot
poprawkowych i robot uzupetniajagcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem
wad, ktore ujawnig si¢ w okresie r¢kojmi. Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektuz uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4.
,,Odbior ostateczny robot”.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ustalenia ogdlne

Dla robot wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez

Wykonawece 1 przyjeta przez Zamawiajgcego w dokumentach umownych (ofercie).

Wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniaé wszystkie czynno$ci, wymagania i

badania sktadajace si¢ na jejwykonanie, okreslone dla tej roboty w SST

Wynagrodzenie ryczattowe robot beda obejmowac :

* robocizng¢ bezposrednig wraz z narzutami,

=  warto$§¢ zuzytych materiatbw  wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,

» warto$¢ pracy sprz¢tu wraz z narzutami,

» koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

= podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wylaczeniem podatku
VAT.

Wynagrodzenie Wykonawcy rozliczane bgdzie na podstawie faktur VAT wystawionych

przez Wykonawce a zgodnych z potwierdzonymi przez inspektora nadzoru i

zatwierdzonymi przez Zamawiajacego protokotami odbioru czgSciowego robot.

Rozliczenie koncowe za wykonanie przedmiotu umowy nastagpi na podstawie faktury

VAT wystawionej przez Wykonawce w oparciu o bezusterkowy protokot odbioru

koncowego, zatwierdzony przez inspektora nadzoru i Zamawiajacego.

10. Przepisy zwigzane

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z
2003 r. Nr 48 poz. 401).

Wszystkie inne normy i przepisy powotane w tekscie ST.

UWAGA — w czasie realizacji inwestycji wazno$¢ beda posiadaly normy 1 przepisy
wazne na moment realizacji inwestycji. Normy miedzynarodowe omawiajace
poruszane w dokumentacji technicznej czy ST mozna stosowaé na rownych prawach z
polskimi.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
IODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Remont odwodnienia

45232130-2 — Roboty budowlane w zakresie rurociaggéw do odprowadzania wody burzowej

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa3 wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot dotyczacych wykonania trawnikow w ramach realizacji zadania pn.:
,Remontem odwodnienia ul. Gorki w m. Spytkowice”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robodt przy
remoncie odwodnienia ul. Gorki w m. Spytkowice (roboty kanalizacyjne).

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST.
Wszystkie uzyte do budowy materialty powinny by¢ dopuszczone do stosowania w
budownictwie. Materialy stosowane do budowy powinny spetnia¢ wymagania norm.

2.2. Rury

Do wykonania odwodnienia nalezy zastosowa¢ rury PVC o S$rednicy 200mm lite
o sztywnos$ci SN§

2.3. Studnie

Do wykonania odwodnienia nalezy zastosowac:

2.3.1. Studnie kanalizacyjne systemowe o $rednicy 315mm w kinetg PP przeptywowa, trzon
studzienki z rury karbowanej wyposazone w teleskop oraz wiaz zeliwny D400.

2.3.2. Studnie kanalizacyjne betonowe o $rednicy 1000mm z wiazem zeliwnym D400.

2.4. Kruszywo

Kruszywo nalezy skladowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podlozu w sposob
zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i1 frakcjami
kruszyw.

2.5. Cement

Cement nalezy sktadowac¢ na paletach. Na jednej palecie mozna sktadowa¢ do 40 workéw
(1T). Miejsce sktadowania cementu powinno by¢ zabezpieczone przed wilgocig 1 opadami.
Cementu nie nalezy zimowac na placu budowy.

Materiaty nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze $wiadectwem jako$ci, kartami
gwarancyjnymi 1 protokétami odbioru technicznego. Dostarczone materialy na miejsce
budowy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi producenta.
Nalezy przeprowadzi¢ ogledziny dostarczonych materialow. W razie stwierdzenia wad lub
powstania watpliwosci ich jako$ci, przed wbudowaniem nalezy podda¢ badaniom
okreslonym przez Inzyniera robot.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Roboty zwigzane z wykonaniem remontu odwodnienia bedg wykonywane rgcznie oraz przy
pomocy wymienionych urzadzen i narzedzi do prac instalacyjnych. Stosowany sprzet
bedzie zgodny ze specyfikacja i wykazem sprzgtu ujetym w kosztorysie inwestorskim
lub inny, jezeli zostanie zatwierdzony przez Inzyniera. Stosowany sprzet: koparka
przedsiebierna, samochod samowytadowczy, samochod skrzyniowy, szlifierka katowa, dzwig
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samochodowy, podno$nik widtowy, sprzet do zaggszczania gruntu, beczkowoz, pompy do
odwodnienia wykopow na czas budowy, przewody parciane do odprowadzania wody z
wykopoéw, agregat pradotworczy przewozny, niwelator, teodolit z pomocniczymi
urzadzeniami, taSma miernicza, urzagdzenie do wykonywania potaczen wciskowych, komplet
narzg¢dzi do obcinania rur i fazowania bosego konca, podbijaki drewniane do rur, wciagarka
reczna, weiggarka mechaniczna, betoniarki, wibratory, zamknigcia mechaniczne - korki, lub
zamknigcia pneumatyczne - worki gumowe, dla poszczegdlnych $rednic kanatow, stuzace do
zamykania kanaléw podczas napraw, badan odbiorczych na szczelnos¢ i ptukania. Sprzet
montazowy 1 $rodki transportu musza by¢ w pelni sprawne i dostosowane do technologii 1
warunkow wykonywanych robdt. Sposob wykonania rob6t oraz sprzet zaakceptuje Inzynier.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST

4.2. Transport materialow

Do przewozenia materiatow beda stosowane nastepujace zmechanizowane $srodki transportu:
samochody skrzyniowe, samochody samowytadowcze, samochody dostawcze. Ruch §rodkow
transportowych obok wykopow powinien odbywac si¢ poza granicg klina naturalnego
odfamu gruntu wyznaczonymi drogami technologicznymi. Roztadowanie materiatlow bedzie
dokonywane z zachowaniem $rodkow ostroznos$ci zapobiegajacych uszkodzeniu materiatow.
Transport bedzie taki jak okre§lono w specyfikacji lub inny, jezeli zostanie zatwierdzony
przez Inzyniera.

4.2.1. Transport rur.

Rury kanalizacyjne PVC moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu w sposob
zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewoz
rur w pozycji poziomej wzdtuz $rodka transportu. Wykonawca zabezpieczy wyroby
przewozone W pozycji poziomej przed przesuwaniem 1 przetaczaniem pod
wptywem sit bezwladnosci wystepujacych w czasie ruchu pojazdow.

4.2.2. Transport kregow.

Transport krggdw powinien odbywaé si¢ samochodami w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania. Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem
przewozonych elementéw, Wykonawca dokona ich usztywnienia przez zastosowanie
przektadek, rozporéw i klindbw z drewna, gumy lub innych odpowiednich materiatow.
Podnoszenie i opuszczanie kregéw nalezy wykonywaé za pomocg minimum trzech lin
zawiesia rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie prefabrykatu. Zaleca si¢ przewozic¢
prefabrykaty w pozycji ich wbudowania. Srodki transportu przeznaczone do kotowego
przewozu poziomego prefabrykatow powinny by¢é wyposazone w urzadzenia
zabezpieczajace przed mozliwoscig przesunigcia si¢ prefabrykatu oraz przed mozliwoscia
zachwiania rownowagi srodka transportowego.

4.2.3. Transport mieszanki betonowej.

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie srodki transportowe, ktore
nie spowoduja segregacji sktadnikow, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia
mieszanki 1 obnizenia temperatury przekraczajgcej granic¢ okreslong w wymaganiach
technologicznych.

4.2.4. Transport kruszyw.

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, w sposob
zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem 1 nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST

5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania robot

Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia przez Inzyniera zarys metodologii robot oraz
graficzny terminarz robot okreslajace wszystkie warunki, w ktorych beda wykonywane sieci
kanalizacyjne.
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Roboty przygotowawcze.

O$ rurociggu powinna zosta¢ oznaczona w trwaty i widoczny sposob, przez zainstalowanie
tancucha reperow roboczych. Poszczegolne punkty osi trasy powinny zosta¢ zaznaczone przy
pomocy kotkéw osiowych z gwozdzmi. Kotki osiowe powinny zosta¢ wbite przy kazdej
zmianie kierunku trasy a na prostych odcinkach co 30 — 50 m. Na kazdym prostym odcinku
powinny zosta¢ umieszczone co najmniej trzy punkty. Kolki §wiadkow powinny by¢
wbijane na obu stronach wykopu tak, aby byto mozliwe odtworzenie osi wykopu podczas
wykonywania wykopu.

Ponadto w zakres robdt przygotowawczych wchodza:

— Rozebranie nawierzchni.

— Usunigcie humusu spycharkg i utozenie w pryzmy, poza zasi¢giem robot,

— Wpykonanie przekopow kontrolnych celem wustalenia rzeczywistych rzednych
posadowienia i przebiegu istniejagcego uzbrojenia podziemnego, pod nadzorem ich
uzytkownikow,

— Wyznaczy¢ w terenie miejsca skladowania poszczegdlnych materiatow oraz drogi
dowozu do strefy montazowe;j,

— Teren budowy ogrodzi¢ i zabezpieczy¢ wg potrzeb dla ruchu pieszego 1 kotowego za
pomoca znakow drogowych, oswietlenia, mostkow przejSciowych i przejazdowych.

Wykopy.

Wykop nalezy zabezpieczy¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
6.02.2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401) oraz PN-B-10736, PN-B-06050, PN-EN 1610.
Wykopy dla rurociggéw bgda wykonywane mechanicznie, do glgbokosci o 0,2 m mniejszej
niz projektowana 1 poglebiane do wlasciwej wartosci zaleca si¢ wykonac recznie
bezposrednio przed ulozeniem rurociggu Odchylenie grubo$ci warstwy nie powinno
przekracza¢ = 3 cm. Warstwa ta powinna zosta¢ usuwana bezposrednio przed uktadaniem
rurociggu. W miejscach skrzyzowan i zblizen do istniejgcego uzbrojenia tereny wykopy
wykonywa¢ rgcznie w odleglosci ustalonej z wlascicielami sieci. Minimalna szeroko$¢
wykopu mierzona wewnatrz $ciany obudowy powinna by¢ dostosowana do rurociggu.
Szeroko$¢ wykopu nie moze by¢ zmniejszana podczas montazu kanatlu na powierzchni
1 uktadania catych ciggéw rur w wykopie. Niedopuszczalne jest w miejscu wykonywania
wykopow prowadzenie jednoczesnie innych robdt oraz przebywanie osob niezatrudnionych.
Przy prowadzeniu robot ziemnych w bezposrednim sgsiedztwie instalacji podziemnych nalezy
okresli¢ bezpieczne odleglosci (w pionie i poziomie), w jakich moga by¢ prowadzone roboty
przy uzyciu sprzetu ciezkiego. Odleglosci bezpiecznego uzywania maszyn roboczych nalezy
ustali¢ z jednostkami zarzadzajacymi tymi instalacjami. Dno wykopu powinno by¢ réwne
1 wykonane ze spadkiem. Odchylenie krawedzi wykopu na dnie w odniesieniu do osi wykopu
nie przekroczy £ 5 cm. Dno wykopu oczy$ci¢ z gruzu, betonu i kamieni.! Po lub w czasie
wykonywania wykopu nalezy sprawdzi¢ (z udziatem Inzyniera), czy rodzaj gruntu odpowiada
wymaganiom. Obudowa powinna by¢ instalowana stopniowo, w miar¢ pogtebiania wykopu
1 stopniowo demontowana podczas zasypywania i zageszczania. W czasie wykonywania robot
ziemnych miejsca niebezpieczne nalezy ogrodzi¢ i umiesci¢ napisy ostrzegawcze. W czasie
wykonywania wykopow w miejscach dostepnych dla oséb niezatrudnionych przy tych
robotach nalezy wokot wykopow pozostawionych na czas zmroku i w nocy ustawié
balustrady o wysokos$ci 1,1 m nad terenem 1 w odleglosci nie mniejszej niz 1 m od krawedzi
wykopu. Balustrady powinny by¢ wyposazone w deske kraweznikowa wysoko$¢ 0,15 m oraz
by¢ zaopatrzone w $wiatlo ostrzegawcze koloru czerwonego. Niezaleznie od ustawienia
balustrad, w przypadkach uzasadnionych wzgladami bezpieczenstwa wykop nalezy szczelnie
przykry¢, w sposéb uniemozliwiajacy wpadniecie do wykopu i zabezpieczy¢ balustradami,
linami lub taSmami ostrzegawczymi. Jezeli teren, na ktorym sg wykonywane roboty ziemne,
nie moze by¢ ogrodzony, wykonawca robdt powinien zapewni¢ staly dozoér. Przejscia
dla pieszych nad wykopami dla ruchu dwukierunkowego powinny mie¢ szeroko$¢ co
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najmniej 1,2 m a dla ruchu jednokierunkowego co najmniej 0,75 m. Po obu stronach przej$cia
(pomostu) musza znajdowaé si¢ barierki z porgczami o wysokosci 1,10 m 1 deska
kraweznikowa wysoko$¢ 0,15 m.

Roboty instalacyjno-montazowe.

Rury powinny by¢ uktadane zgodnie z wymaganiami norm i wytycznych producentow.
Technologia uktadania przewodow powinna zapewni¢ zachowanie przebiegu rurociagu.
Dla zapewnienia wtasciwego ulozenia kanalu, zgodnie z zatozeniem, nalezy przez punkty
osiowo trwale oznakowane na tatach celowniczych przeciaggna¢ sznurek lub drut, na ktorym
zawieszony jest cigzarek pionu migdzy dwoma celowniczymi. Przed opuszczeniem rur
do wykopu nalezy sprawdzi¢, czy nie maja widocznych uszkodzen powstalych w czasie
transportu lub czasie przechowywania. Ponadto rury nalezy starannie oczysci¢
ze szczegllnym zwracaniem uwagi na kielichy i1 bose konce rur. Uszkodzone rury
powinny by¢ usuwane i przechowywane poza obszarem wykonywania montazu. Rury nalezy
opuszcza¢ do wykopu powoli 1 ostroznie, r¢cznie, lub przy pomocy koparki. Zabrania si¢
rzucania rur do wykopu. Odpowiednie odcinki rur powinny by¢ opuszczane do wykopu na
przygotowane 1 wyroéwnane podtoze o odpowiednim nachyleniu (spadku). Kazda rura
powinna by¢ uktadana zgodnie z osig i nachyleniem (spadkiem) jak rowniez powinna $cisle
przylega¢ do podioza na swojej catej dtugosci. Podczas montazu kanalu wykop powinien by¢
odwodniony. Przed montazem nalezy posmarowac kielich i bosy koniec rury smarem.
Nastgpnie wsuwajac jedng rure w druga przy pomocy dragu metalowego i podkladu
drewnianego lub w przypadku duzych $rednic przy pomocy koparki na ktorej zawieszamy
rur¢ na pasach uwazajac na osiowo$¢ rurociggu.

Zasypywanie i zageszczanie gruntu.

Dno wykopu przed zasypaniem powinno zosta¢ osuszone i oczyszczone z pozostatosci
po instalowaniu rurociggu. Stosowany material i sposdb zasypywania nie powinny
powodowac uszkodzenia utozonego rurociggu obiektow na rurociag.

Grunt uzyty do zasypki wykopu powinien odpowiada¢ wymaganiom wg PN-B-03020. Grunt
ten moze by¢ gruntem rodzimym lub dostarczonym z zewnatrz — G1. Grunt stosowany do
zasypki nie powinien zawiera¢ materialow mogacych uszkodzi¢ przewod, gruntow
zbrylonych, gruzu i $mieci. Zasypke¢ wykopu nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z PN-B-10736.
Jezeli przywieziony materiat wypehiajacy wykop w gruntach nawodnionych ma wigksza
zdolno$¢ przewodzenia wody niz grunty lokalne, wowczas uzyty material niespoisty musi by¢
przektadany innym, zeby zabezpieczy¢ wyplukiwanie materiatu wraz z woda wzdluz
rurociggu. Grubos$¢ warstwy zabezpieczajacej w strefie niebezpiecznej ponad gorg rurociagu
powinna wynosi¢ co najmniej 0,5 m. Jako material do zasypywania dla strefy niebezpieczne;j
nalezy zastosowac grunt mineralny G1, sypki, drobno lub $rednioziarnisty, nie skalisty, bez
bryt 1 kamieni, zgodnie z PN-B- 02480. Podloze pod rurociag wyprofilowa¢ pod katem
opasania = 90°. W dnie wykopu wykona¢ zaglebienia pod kielichy. Po zamontowaniu i
utozeniu rur na dobrze zageszczonym podlozu wykonanego z gruntu Gl, nalezy boki rur
podbi¢ gruntem G1 ubijakami drewnianymi. Szeroko$¢ obsypki przewodu powinna byc¢
rowna szerokosci wykopu 1 siega¢ do wysokosci 30 cm od wierzchu rury. Ponad 30 cm od
wierzchu rury zasypke wykona¢ nalezy gruntem tatwo zaggszczalnym G2 z piasku sypkiego
drobno-$rednio- lub gruboziarnistego bez grud i kamieni zageszczanego r¢cznie warstwami o
grubosci 10 cm réwnocze$nie z obu stron. Aby unikng¢ osiadania gruntu pod drogami
zasypke nalezy zagesci¢ do 95% zmodyfikowanej wartosci Proctora. Zasypke wykopu nalezy
wykona¢ zageszczajac warstwami gruntem tatwo zageszczalnym (mozna réwniez stosowaé
piasek wymieszany z gruntem rodzimym) z roéwnoczesng rozbiorkg rozpar¢ i odeskowan
wykopoéw. Podbudowe kanalu wykona¢ z gruntu Gl, tak jak obsypke, z piasku lub zwiru.
Podczas zageszczania gruntu utrzymywacé jego wilgotnos¢ zgodnie z PN-B-02480.
Wilgotno$¢ zageszczania gruntu powinna by¢ rowna optymalnej lub wynosi¢ min. 80 % jej
warto$ci. Grunt uzyty do zasypki nie powinien zawiera¢ bryl, gruzu i $mieci. W czasie
zasypywania wykopu zabezpieczenie nalezy demontowaé stopniowo od dna wykopu. Proby
szczelnos$ci - miejsca potgczen pozostawi¢ nalezy nieobsypane.



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

Podczas zaggszczania gruntu urzadzeniami wibracyjnymi miejsca pracy maja by¢
oznakowane przeno$nymi zaporami oraz maja by¢ przestrzegane warunki bezpieczenstwa
1 higieny pracy, okreslone w dokumentacji techniczno-ruchowej i w instrukcji obstugi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji zgodnie z wymogami
kontroli jako$ci dalty wyniki pozytywne.

Ponadto kontroli podlegaja:

— szeroko$¢ 1 gleboko$¢ wykopu (odchylenie odleglosci krawedzi wykopu w dnie
od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wiecej niz £ 5 cm, odchylenie
wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m)

— badanie wykonania podioza (odchylenie grubosci warstwy podiloza nie powinno
przekraczaé
13 cm, odchylenie szeroko$ci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 5 cm),

— rzgdne zalozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych
punktéw wysokosciowych z doktadnosciag do 1 cm,

— odwodnienie wykopu,

— szalowanie wykopu,

— zabezpieczenie wykopow przed zalaniem woda,

— wykonanie niezbednych zejs¢ do wykopow o glebokosci wigkszej niz 1 m,
w odleglosci nie wigkszej niz 20 m,

— zabezpieczenie od obcigzen ruchu kotowego,

— odlegtos¢ od budowli sgsiadujace;,

— zabezpieczenie innych przewodow w wykopie,

— rodzaj rur, ksztattek 1 wyposazenia oraz zgodno$¢ materialdéw z wymaganiami norm,

— skladowanie rur, ksztattek 1 wyposazenia.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarow3 jest:

[m] — zamontowanego rurociagu

[szt.] — zamontowanej studzienki kanalizacyjne;j

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST jezeli wszystkie pomiary 1 badania
z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST.
Warunki platnosci sg zgodne z umowg z Zamawiajgcym.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 trawnika obejmuje:

- roboty przygotowawcze, wyznaczanie trasy;

- wykonanie wykopow razem z umocnieniem $cian;
- odwodnienie wykopow;

- zakup materialow i urzadzen;



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

- transport materiatow i urzadzen na miejsce wbudowania;

- przygotowanie podtoza, podsypki z piasku, z zaggszczeniem;
- ukladanie i montaz rur, studzienek;

- wykonanie polaczen rur i ksztaltek;

- warstwa przykrywajaca razem z zaggszczaniem;

- wykonanie przejs$¢ szczelnych;

- doprowadzenie placu budowy pierwotnego stanu;

- przeprowadzenie pomiaréw i badan odbiorczych.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Sieci Kanalizacyjnych. Zeszyt 9. COBRTI Instal
2003.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jedn. Dz. U. z 2023 r. poz. 682 z p6zn.
zm.).



